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Graphische und analytische Methoden.
kommt der Differentialquotient des Stromes nach der Zeit und das Zeitintegral eines Wechselstromes vor. Da
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ist, erhalt  man   den  Vektor,  der   den   Differentialquotienten   eines Stromes darstellt, indem man die Lange des Stromvektors im Ver-haltnis co: 1 vergroBert und ihn um 90° nach vorwarts dreht. Da ferner
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J^dt=J^msmcotdt = -^sm[(ot—^
ist, erhalt man den Vektor des Zeitintegrals, indem man den Vektor des Stromes im Verhaltnis l:co verkleinert und ihn um 90° zu-riickdreht.
Beispiele.    Fiir  eine Spule vom Widerstand J? und der In-
duktivitat L war (s. Gl. 21)
dt'
An den Vektor OA = JR (Fig. 19), der in die Richtung des Stjromes fallt, reiht sich der um 90° dagegen voreilende Vektor AB — JcoL, die Summe OB ist der Vektor der Klemmenspan-nung P} die dem Strom um den Winkel <p vor-eilt. Es folgt
JcoL     coL
1st  die Drosselspule mit  einem Kondensator von der Kapazi-tat C in Reihe geschaltet, so lautete die Spannungsgleichung (s. Gl. 36)
Hier reiht sich in Fig. 20 an den Vektor OA=JR in Richtung des Stromes der um 90° dagegen voreilende Vektor AB = JcoL und an diesen der gegen den Strom um 90° nacheilende Vektor
00 ist der Vektor der Klemmenspannung P und es ist
1
coL —
coC  den  Endpunkt B  des  Vek-                pjg  15
